
Mécanique 5 1

Moment cinétique d’un point matériel en un point 

𝑂

Mécanique 5 2

Moment cinétique d’un point matériel par rapport 

à un axe

Mécanique 5 3

Moment d’une force en un point 𝑂

Mécanique 5 4

Moment d’une force par rapport à un axe



𝐿⃗Δ = (𝑂𝑀 ∧ 𝑚𝑣)⃗ ⋅ 𝑢⃗Δ

où 𝑂 est un point de l’axe Δ et 𝑢⃗Δ est le vecteur 

unitaire le long de l’axe.

𝐿⃗𝑂 = 𝑂𝑀 ∧ 𝑚𝑣⃗

𝑀⃗Δ(𝐹 ⃗) = (𝑂𝑀 ∧ 𝐹 ⃗) ⋅ 𝑢⃗Δ

où 𝑂 est un point de l’axe Δ et 𝑢⃗Δ est le vecteur 

unitaire le long de l’axe.

𝑀⃗𝑂(𝐹 ⃗) = 𝑂𝑀 ∧ 𝐹 ⃗



Mécanique 5 5

Bras de levier

Mécanique 5 6

Théorème du moment cinétique en un point fixe

Mécanique 5 7

Théorème du moment cinétique par rapport à un 

axe fixe



En un point fixe 𝑂 d’un référentiel galiléen :

d𝐿⃗𝑂
d𝑡

= ∑𝑀⃗𝑂(𝐹e⃗xt)

Le moment par rapport à un axe vaut 𝑀Δ = ±𝐹𝑑, 

où 𝑑 est la distance de l’axe à la droite d’action de 

la force.

Sur un axe fixe Δ d’un référentiel galiléen :

d𝐿⃗Δ
d𝑡

= ∑𝑀⃗Δ(𝐹e⃗xt)


