MECANIQUE 1

Déplacement élémentaire en coordonnées
cartésiennes

MECANIQUE 1

Déplacement élémentaire en coordonnées polaires

MECANIQUE 1

Déplacement élémentaire en coordonnées
cylindriques

MECANIQUE 1

Vecteur position en coordonnées cartésiennes



dl =dré, +rdfé, + dze, dl =dzé, +dyé, +dze,

T = x€, + Y€, + 2€, dl =dré, + rdoé,



MECANIQUE 1

Vecteur position en coordonnées cylindriques

MECANIQUE 1

Vecteur vitesse en coordonnées cartésiennes

MECANIQUE 1

Vecteur position en coordonnées polaires

MECANIQUE 1

Vecteur vitesse en coordonnées cylindriques
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U =71€, +1r0ey + 2€,
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Te, + ye, + ze,



MECANIQUE 1 9

Vecteur vitesse en coordonnées polaires

MECANIQUE 1 11

Vecteur accélération en coordonnées cylindriques

MECANIQUE 1 10

Vecteur accélération en coordonnées cartésiennes

MECANIQUE 1 12

Vecteur accélération en coordonnées polaires



a = 1€, + ye, + z€, U =€, + rbé,

i = (7 —r6)e, + (200 +rd)e, i= (i —r62)e, + (200 +r)e, + ze,



